Robot mobilny

Autonomiczny  robot ~ mobilny
s u cydoautomatyzacji transportu
i cignica ci kich adunk w.
Samodzielnie przemieszcza si  po
zaprogramowane;j trasie.

Niedrogi i intuicyjny w obs udze

Do szybkiego, samodzielnego
wdro enia

Bezpiecznie wsp pracuje z lud mi
przewo ¢ Twoje adunki

Zwi kszawydajno proces w
i obni a koszty

Stopie ochrony IP65 i opcja
k bie nikowanych pozwalaj na
zastosowanie na zewn trz

ROI przy jednozmianowej pracy
i zast pieniu 1 osoby wynosi tylko
Lrok

Mo esz szybko i wygodnie
konfigurowa produkt przez stron
internetow

Daje mo liwo zastosowania
niemal e dowolnego wyposa enia
dodatkowego. Mo esz rozbudowa
robota o szerokie spektrum
funkcjonalno ci.

@ czas pracy do 8 h

gh  najednym adowaniu

500
uci g do 500 kg
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komunikacja Wi-Fi

wymiary
685x 674/732 x 418 mm

pr dko maks.
2,83 km/h lub 5,65 km/h

ﬁﬁi nawigacja
system LMS
Przeznaczenie: do szpitali, produkcji

przemys owej sklep w, lotnisk,
logistyki
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‘ Model robota

adowno ispos b transportu adunku

Sposob transportu tadunku

Robot ciAgnie przyczepy; wymienny zaczep z tytu robota

Dopuszczalna tAczna masa tadunku®
Zasilanie

ZtAcze rEcznego tadowania akumulatorow

<500 kg

TAK (48V DC/ 44V DC, max. 20 A)*  *- zalezy od wybranego pakietu akumulatorow

ZtAcze automatycznego tadowania akumulatorow

Ruchome styki montowane na spodzie robota pozwala na automatyczne dotadowywanie
akumulatorow w trakcie pracy (opcjonalnie)

Zasilanie robota

- Podstawowy pakiet akumulatorow Li-lon 20 Ah/ 48 V
- Opcjonalny pakiet akumulatorow Li-lon 30 Ah/ 44 V
- Opcjonalny pakiet akumulatorow Li-lon 40 Ah/ 44 V

l-adowanie

- Standardowa tadowarka 5A podtAczana rEcznie za pomocA ztAcza
- Opcjonalna szybka tadowarka 20A podtAczana rEcznie za pomocA ztAcza
- Opcjonalna szybka tadowarka 20 A ze stacjA stykow tadowania automatycznego

Czas pracy przy petnym obciAzeniu

~8h

Czas pracy w stanie gotoworci

~40h

Czas tadowania baterii

Pr dko iosi gi

PrEdkofC maksymalna

- akumulator 20 Ah: ~4 h (tadowarka 5Ah), ~1 h (tadowarka 20 Ah)
- akumulator 30 Ah: ~6 h (tadowarka 5Ah), ~1,5 h (tadowarka 20 Ah)
- akumulator 40 Ah: ~8 h (tadowarka 5Ah), ~2 h (tadowarka 20 Ah

5,65 km/h

Moc nominalna

1500 W

Kierunki ruchu

Ruch do przodu, obrot

PromieN skrEtu

MozliwoFC obracania siE w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni
Nawigacja

Nawigacja

Komunikacja

Komunikacja

Ograniczony poprzez dopuszczalny kAt natarcia robota

- Laserowa, inteligentna i autonomiczna nawigacja LMS*
- System wizyjny do precyzyjnego pozycjonowania
- Manualne sterowanie robotem z poziomu komputera PC lub urzAdzenia z systemem Android
*LMS - system nawigacji laserowej

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (RS232)

ZtAcza

Nap d i sterowanie
NapEd

- Ethernet M12 (4 pin) - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- ZtAcze 1/0: wyjicie zasilajAce 24 VDC (max. 2A) + 2 wej. + 2 wyj. (max. 0,5A) + CAN*
- Opcjonalnie ztAcze mocy: wyjicie zasilajAce mocy 24 VDC (max. 10A) + 2 wyjicia mocy (max. 10 A)
- Opcjonalnie ztAcze zewnEtrznego obwodu bezpieczeNstwa
* mozliwoFC podtAczenia opcjonalnego modutu rozszerzeN wej./wyj.

2x silnik serwo (bezszczotkowy), kota o Frednicy 250 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- 1 x dotykowy panel operatorski 7n
- Lx wytAcznik awaryjny
- 1x przycisk potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1 x wtAcznik zasilania
- 1x przycisk funkcyjny

- Skaner laserowy 2D do nawigacji z funkcjA bezpieczeNstwa
- Kamera do rozpoznawania znacznikow i precyzyjnego pozycjonowania

Sygnalizacja

- 1 x buzzer
- 2 x gtornik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 2 x kierunkowskaz w przedniej czEFci robota
- 1x sygnalizator Fwietlny z tytu

Wymiary i masa
Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.)

Zakres temperatur pracy 5+45°C

Zakres wilgotnofrci < 80 %, bez kondensacji
StopieN ochrony IP65
NatEZenie Fwiatta zewnEtrznego <1500 Ix

685 x 674/732 (w zaleznorci od kot napEdowych) x 418 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~130 kg







